Bauteile:

ESP32s

e Steuerung der Signale

MD L298N

e Rader antreiben

Solarzelle (12V/150mA)

e Akku laden
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Akku (4.8V)
e \ersorgt ESP32s

Schalter
e Ein- & Aus

Elektromotoren / Rader

* Treiben die Rader an

Bau eines ferngesteuerten Autos

Entwicklung einer digitalen Eigenbau Fernsteuerung

Nutzung von Solarenergie zum Laden des Akkus
Umsetzung eines nachhaltigen funktionalen
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+ E603450 7B20
E7B02-D60-1
+ 1100mAh 3.7V



Eingabe in
e . N
Esp empfangt
Signal

. Esp gibt
Driver steuert : P8
Signal an
Motor :
Driver
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Fazit:

* Funktionsfahiges ferngesteuertes Fahrzeug
* Erfolgreiche Steuerung Gber Esp32s

* Nachhaltiger Ansatz durch Solar
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Hinweise zum Code
e Bluetooth Kommunikation
* Sendet Steuersingnal
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Empfangen von Steuersignal

H * Liest das Signal aus

2t

!

* Motoren werden High
oder Low gestellt
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m * Bei ungultigem Signal
alle Motoren LOW
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